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MTM410064 Teoria Ergódica e de Informação  
PRÉ-REQUISITOS: MTM410027 Medida e Integração. 
Nº DE HORAS/AULA SEMANAIS: 06 
 
EMENTA – Capítulos 1 a 7 do Livro Texto, cobrindo as noções e ferramentas 
fundamentais no estudo de teoria ergódica e deinforção de sistemas dinâmicos 
abstratos e topológicos. 
  
OBJETIVO: Introduzir o aluno às principais ferramentas e resultados no estudo 
de sistemas dinâmicos abstratos e topológicos. 
  
PROGRAMA DETALHADO: 
Capítulo 1. Tranformações que preservam medida - Livro Texto, Cap. 1; 
  
Capítulo 2. Isomorfismos, Conjugação e Isomorfismo Espectral - Livro Texto, 
Cap. 2; 
  
Capítulo 3. Tranformações com Espectro Contínuo que preservam medida - 
Livro Texto, Cap. 3; 
  
Capítulo 4. Entropia - Livro Texto, Cap. 4; 
  
Capítulo 5. Dinâmica Topológica - Livro Texto, Cap. 5; 
  
Capítulo 6.Medidas Invariantes para Tranformações Contínuas - Livro Texto, 
Cap. 6; 
  
Capítulo 7. Entropia Topológica  - Livro Texto, Cap. 7; 
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DINÂMICA SIMBÓLICA 
PRÉ-REQUISITOS: x-x 
Nº DE HORAS/AULA SEMANAIS: 06 
 
EMENTA – Capítulos 1, 2, 3, 4 e 6 do Livro Texto 2 e Capítulo 6 do Livro Texto 
1, ou seja, espaços Shifts, Shifts de Tipo Finito, Sóficos, códigos de bloco, 
entropia topológica, dinâmica topológica e autômatos celulares. 
 
OBJETIVO: Introduzir o aluno às ferramentas e resultados fundamentais em 
diâmica simbólica. 
 
PROGRAMA DETALHADO: 
I. Espaços Shift - Cap. 1 do Livro Texto 2: 
1.Full Shifts. (Seç. 1.1) 
2.Espaços Shifts. (Seç. 1.2) 
3.Linguagens. (Seç. 1.3) 
4.Higher Block Shifts e Higher Power Shifts. (Seç. 1.4) 
5.Códigos de bloco. (Seç. 1.5) 
 
II. Shifts de Tipo Finito - Cap. 2 do Livro Texto 2: 
1.Restrições de tipo finito. (Seç. 2.1) 
2.Grafos e Shifts. (Seç. 2.2) 
3.Representação de Shifts de Tipo Finito através de grafos. (Seç. 2.3) 
4.Cisão e amalagamção de estados. (Seç. 2.4) 
 
III. Shifts Sóficos - Cap. 3 do Livro Texto 2: 
1.Definição e propriedades. (Seç. 3.1) 
2.Caracterizações. (Seç. 3.2 e 3.3) 
3.Construções e algorítimos. (Seç. 3.4) 
 
IV. Entropia - Cap. 4 do Livro Texto 2: 
1.Definição e propriedades. (Seç. 4.1) 
2.Teoria de Perron-Frobenius. (Seç. 4.2) 
3.Computação da entropia. (Seç. 4.3) 
4.Componentes irredutíveis. (Seç. 4.4) 
5.Estruturas cíclicas. (Seç. 4.5) 
 
V. Shifts como sistemas dinâmicos topológicos - Cap. 6 do Livro Texto 2: 
1.Espaços métricos. (Seç. 6.1) 
2.Sistemas dinâmicos. (Seç. 6.2) 
3.Invariantes. (Seç. 6.3) 
4.Partições de Markov. (Seç. 6.5) 
 
VI. Autômatos celulares - baseado no Cap. 6 do Livro Texto 1 e 
Bibliografia Complementar, em particular os resultados topológico da 
Seç. 2 de [8]: 
1.Definição e regras: classificação de Wolfram, autômatos celulares 
permutativos, autômatos celulares algebraicos. 
2.Autômatos celulares conservativos.  
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